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(54) Verteilvorrichtung fur Hacksler 

(§7) Die Verteilvorrichtung fur Hacksler, insbesondere Anbau- 
hacksler f iir Mahdrescher, mit mehreren in einem Ablenkge- 
hause angeordneten, motorisch verstellbaren Leitblechen 
zur Fuhrung des Hackselgutes weist am Hacksler Oder am 
Mahdrescher (1) eine WindmeBeinrichtung (4) zur Ermitt- 
lung der Windrichtung und der Windgeschwindigkeit auf. 
Die Leitbleche sind zur Kompensation des Windeinfiusses 
auf das austretende Hackselgut in Abhangigkeit dieser 
MeBwerte in der Richtung automatisch verstellbar, wobei 
eine zur Hacksler- oder Mahdrescherlangsrichtung asymme- 
trische Leitblecheinstellung erziert und/oder die Gesamt- 
streubreite variiert wird. 
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IJeschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf eine Verteiivorrichtung fflr Hacksler, insbesondere Anbaustrohhacksler fQr 
Mfihdrescher. 

5 Wenn das Stroh auf dem Feld bleibt und untergepflflgt wird, starkt es als humusbildender Stoff die Ertrags- 
kraft des Bodens. Fur eine schnelle und einwandfreie Verrottung muB das Stroh kurzgehftckselt und fiber die 
gesamte Schnittbreite des Mahdreschers gieichmaBig verteilt sein. 

Ein Anbaustrohhacksler weist ein Hackslergehause mit darin angeordneter Messertrommel und Gegenmes- 
sern zur Zerkleinerung des Strohs und eine sich daran im Auslaufbereich des Hacksiers anschlieflende Verteil- 

io vorrichtung fur das Hackselstroh auf. Die Verteiivorrichtung dient der gleichmaBigen Ablage des Hackselstrohs 
Uber die gesamte Schnittbreite des Mahdreschers. Die Verteiivorrichtung besteht aus mehreren in einem 
neigungsverstellbaren Ablenkgehause angeordneten, motorisch verstellbaren Leitblechen zur Fuhrung des 
Hackselgutes. 

Bei WindeinfluB wird eine gieichmaBige Ausstreuung des Hackselstrohs fiber die gesamte Schnittbreite des 

15 Mahdreschers in unerwunschter Weise beeintrachtigt Hackselstroh, das unter dem EinfluB von Seitenwind in 
dem noch nicht abgemahten (stehenden) Erntebestand getragen wird, wird bei der nachsten Schnittbreite erneut 
vom Mahdrescher aufgenommen und belastet dessen Reinigungsanlage so, daB nur noch eine gerihge Fahrge- 
schwindigkeit m6glich ist Anhauf ungen von Hackselstroh auf dem Feld, die bei Ausstreuung unter WindeinfluB 
entstehen, ftthren zu schlecht verrottbaren Hackselstroh-Polstern. 

20 Urn dem Problem der Ausstreuung von Hackselstroh unter Seiten-WindeinfluB zu begegnen, gibt es bekann- 
terweise Verteilvorrichtungen, die vom Fahrer in der Fahrkabine so einstellbar sind, daB das Hackselstroh 
entweder symmetrisch zur Mahdrescher- Langsrichtung oder je nach Seitenwind mehr oder weniger zur rechten 
oder linken Seite ausgestreut wird. Urn so korrigieren zu kdnnen, muB der Fahrer jedoch die Ausstreuung des 
Hackselstrohs und die Verteilung auf dem Feld beobachten, was seine Aufmerksamkeit zusatzlich beansprucht 

25 und viel Erfahrung voraussetzt. Nach einem Fahrtrichtungswechsel und bei unstetigen Windverhaltnissen muB 
der Fahrer sich beztlglich der Einstellung der Verteil vorrichtung jeweils ganz neu orientieren. 

Ausgehend von diesem Stand der Technik ist es die Aufgabe der Erfindung, eine Verteiivorrichtung fur 
Anbaustrohhacksler an Mahdreschern zu schaffen, die den Fahrer bei der Korrektur des Windeinflusses auf die 
Ausstreuung des Hackselstrohs entlastet und stets eine gieichmaBige Verteilung des Hackselstrohs fiber die 

30 Schnittbreite gewahrleistet 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch die kennzeichnenden Merkmale des Patentanspruches 1 gel6st. 
Vorteilhafte Ausgestaltungen sind in den Unteransprtlchen angegeben. 

Die erfindungsgemaBe Verteiivorrichtung fur Hacksler, insbesondere Anbaustrohhacksler fur Mahdrescher, 
weist eine am Hacksler oder Mahdrescher angeordnete WindmeBeinrichtung zur Ermittiung der Windrichtung 

35 und der Windstarke auf. Die motorisch verstellbaren Leitbleche zur Fuhrung des Hackselstrohs werden zur 
Compensation des Windeinflusses auf das austretende Hackselstroh in Abhangigkeit dieser MeBwerte in der 
Richtung automatisch verstellt, wobei eine zur Hacksler- oder Mahdrescherlangsrichtung asymmetrische Leit- 
blecheinstellung erzielt und/oder die Gesaratsteuerbreite variiert wird Die aktuellen Windrichtung- und Wind- 
starkenmeBwerte sind einer elektronischen Auswerte- und Steuereinrichtung zugeffihrt, welche gemaB dieser 

40 Werte Stellmotoren zur Richtungsverstellung der Leitbleche ansteuert 

Der Fahrer muB sich nicht mehr um die Compensation des Windeinflusses auf die Ausstreuung des Hacksel- 
strohs kiimmern und kann sich ganz auf die Fanning des Mahdreschers konzentrieren. 

Die Einstellung der Verteiivorrichtung wird bei einem Fahrtrichtungswechsel und/oder bei unstetigen Wind- 
verhaltnissen automatisch jeweils so ge&ndert, daB die Ausstreuung des Hackselstrohs gleichm&Big fiber die 

45 Schnittbreite des Mahdreschers erfolgt 

In dem unabhangigen Nebenanspruch 10 wird eine weitere vorteilhafte Ausffihrungsform angegeben, bei der 
statt der WindmeBeinrichtung am Hacksler oder Mahdrescher mindestens ein optischer oder akustischer Sensor 
zur berfihrungslosen Detektion der Flugbahn des austretenden Hackselstrohs angeordnet ist Die Sensorsignale 
sind der Auswerte- und Steuereinrichtung zugeffihrt, welche entsprechend dieser Signale die Stellmotoren der 

50 Leitbleche ansteuert. Selbstverstandlich ist auch eine ^Combination von WindmeBeinrichtung und Hackselstroh- 
Flugbahn-Sensor denkbar. 

Auf den Zeichnungen sind Ausfuhrungsbeispiele dargestellt, die nachfolgend naher erlautert werden. Es zeigt: 
Fig. 1 eine schematische Draufsicht auf einen Mahdrescher bei der Erntefahrt, 

Fig. 2 eine Draufsicht auf das Hackslergehause mit zwei unabhangig voneinander fiber Stellmotoren zu 
55 verstellenden Gruppen von Leitblechen, 

Fig. 3 eine Draufsicht auf das Hackslergehause mit zwei fiber einen Verstellhebel miteinander verbundenen 
Gruppen von Leitblechen, welche Uber einen gemeinsamen Stellmotor verstellbar sind, 

Fig. 4 eine Seitenansicht des Hackslergehauses mit zwei senkrecht zueinander schwenkbar aufgehangten 
Platten zur Windmessung, 
60 Fig. 4A eine Ansicht der durch Wind aus der vertikalen Rune lag e ausgelenkten Schwenkplatte, 

Fig. 5 eine Draufsicht auf das Hackslergehause mit den beiden schwenkbar aufgehangten Platten zur Wind* 
messung, 

Fig. 6 eine Seitenansicht ernes Mahdreschers mit einem Schalenkreuzaneometer fur die Windmessung, 
Fig. 7 eine ruckwartige Ansicht eines Mahdreschers mit links und rechts je einem Sensor zur berfihrungslosen 
65 Abtastung der Hackselstroh-Flugbahn, 

Fig. 8 eine Seitenansicht des Mahdreschers mit dem an dieser Seite angeordneten Sensor zur Abtastung der 
Hackselstroh-Flugbahn, 

Fig. 9 eine Draufsicht auf den Mahdrescher mit den beiden Sensoren zur beruhrungslosen Abtastung der 
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Hackselstroh-Flugbahn, 
Fig. 1 0 die Auswerte- und Steuereinrichtung mit Eingangs- und Ausgangssignalen. 

In Fig. 1 ist schematisch ein Mahdrescher (1) mit seinera frontseitigen Schneidwerk (2) und dem rQckwartigen 
Anbaustrohhacksler (3) gezeigt An den Ausgangsbereich des Anbaustrohhfickslers (3) schlieflt sich ein nei- 
gungsverstellbares Ablenkgehause (31) fOr das Hackselstroh (7) an. In dem Ablenkgehause (31) sind Leitbleche s 
(32) zur FQhrung des Hackselstrohs (7) angeordnet welche in Fig, 1 gestrichelt eingezeichnet sind und in deren 
Verl&ngerung einige Flugbahnen (7 A) des Hackselstrohs (7) dargestellt sind. In Fahrtrichtung rechts neben dem 
Mahdrescher (1) ist der noch stehende Erntebestand (8) eingezeichnet, der bei der nachsten Schnittbreite 
abgemaht wird. Hinter dem Mahdrescher (1) und in Fahrtrichtung links neben diesem ist das auf dem Feld 
liegende, gleichmaBig verteilte Hackselstroh (7) angedeutet Die Hackselstroh-Ausstreuung — wie in Fig. I i 0 
dargestellt — ist symmetrisch zur Mahdrescher-Langsrichtung (1A) und gleichmaBig Qber die Gesamtschnitt- 
breite (B)verteilt 

Der Anbaustrohhacksler (3) weist zur Zerkieinerung des Strohs eine im HSckslergehause (3A) angeordnete 
Messertrommel (30) mit Gegenmessern auf, die in Fig. 2 schematisch angedeutet ist 

In dem neigungsverstellbaren Ablenkgehause (21) sind die jeweils um eine Achse (32A) schwenkbaren und 15 
motorisch verstellbaren Leitbleche (32) zur Fanning des Hackselstrohs (7) angeordnet Das kurzgehackselte 
Stroh (7) wird durch die rotierende Messertrommel (30) in das Ablenkgehause (31) der Verteilvorrichtung 
geschleudert Zusatzlich kann der Anbaustrohhacksler (3) ein Geblase (nicht dargestellt) zum Herausblasen des 
Hackselstrohs (7) aufweisen. 

Wie in Fig. 2 gezeigt sind die Leitbleche (32) zu beiden Seiten (links, rechts) der Mahdrescher-Langsrichtung 20 
(1 A) jeweils Qber eine Koppelstange (33A, 33B) verbunden und zu einer Leitblechgruppe (34A, 34B) zusammen- 
gefaBt Jede Leitblechgruppe (34A, 34B) ist unabhangig von der anderen Qber einen eigenen Stellmotor (35A, 
35 B) in der Richtung.zur Hacksler-/Mahdrescher-Ulngsrichtung (1A) verstellbar. Die Versteflrichtungen der 
Leitbleche (32) in der Iinken Halfte des Ablenkgehauses (31) sind mit <xl und aR bezeichnet, die Verstellrichtun- 
gen der Leitbleche (31) in der rechten Halfte mit Pl und (Jr. 25 

In Fig. 3 ist eine Verteilvorrichtung gezeigt bei der die beiden Leitblechgruppen (34A, 34B) Qber einen 
manuell betatigbaren Verstellhebel (36) zur Einstellung der Streubreite miteinander gekoppelt sind. Die beiden 
Leitblechgruppen (34A, 34B) sind Qber einen gemeinsamen, am Verstellhebel (36) angreifenden Stellmotor (35) 
gleichsinnig verstellbar. Dazu ist der Verstellhebel (36) in einer FQhrung (36A) verschiebbar gelagert Ober den 
Stellmotor (35) ist eine zur Hacksler-/Mahdrescher-Langsrichtung (1A) unsymmetrische Hackselstroh-Fuhrung 30 
durch die Leitbleche (32) mit jeweils einer f esteingestellten Streubreite erzielbar. Die Verstellrichtungen fur die 
Leitbleche (32) sind mit 8l und 6r bezeichnet Zur EinsteDung der gewtinschten Streubreite wird der Verstellhe- 
bel (36) gedreht wodurch die beiden Leitblechgruppen (34A, 34B) gegensinnig, jedoch um den selben Betrag, 
verschwenkt werden. AnschlieBend wird der Verstellhebel (36) Cber eine Feststellschraube (36B) in der einge- 
stellten Stellung arretiert Die Einstellung des Verstellhebels (36) kann auch motorisch erfolgen. 35 

In Fig. 4 ist eine WindmeBeinrichtung (4) gezeigt, die auf dem Dach des Anbauhacksler-Gehauses (3A) 
montiert ist Die WindmeBeinrichtung (4) besteht aus einem Seitenwindsensor (40) und einem GegenVRucken- 
windsensor (41). Der Seitenwindsensor (40) ist von einer Schwenkplatte (40A) gebildet die an einer horizontalen, 
in Hacksler-/Mahdrescher-Langsrichtung (1A) verlaufenden Achse (40B) schwenkbar aufgehangt ist Der Ge- 
gen-/RQckenwindsensor (41) ist ebenfalls von einer Schwenkplatte (41 A) gebildet die an einer horizontalen, quer 40 
zur Hacksler-/Mahdrescher-Langsrichtung (1 A) verlaufenden Achse (41 B) schwenkbar aufgehangt ist 

Die Ausienkungen der jeweiligen Schwenkplatte (40A, 41A) aus ihrer vertikalen Ruhelage aufgrund des 
Wind-Staudrucks wird elektrisch, z. B. uber jeweils ein an der Schwenkachse (40B, 41B) angeordnetes Drehpo- 
tentiometer (40C, 41C) gemessen. Die Empfindlichkeit dieser Sensoren (40, 41) kann durch das Anbringen 
unterschiedlich gro&er Zusatzmassen und/oder durch die Installation von Reibmechanismen an der Aufhangung 45 
der Schwenkplatten (40 A, 41 A) variiert werden. Fig. 5 zeigt das Hackslergehause (3 A) mit den beiden Schwenk- 
platten-Windsensoren (40, 41) in der Draufsicht 

In Fig. 4A ist eine Schwenkplatte (40, 41) gezeigt die vom Wind um einen Winkel q> aus der vertikalen 
Ruhelage ausgelenkt wird. Die auf die Schwenkplatte (40, 41) wirkenden Krafte sind eingezeichnet Die die 
Schwenkplatte (40, 41) aus der vertikalen Ruhelage auslenkende Windkraft ist mit Fw bezeichnet; gleichzeitig 50 
wirkt auf die Schwenkplatte (40, 41) die Schwerkraft Fg, deren horizontal Komponente Fgh der Windkraft Fw 
entgegengerichtet ist Im Gleichgewichtszustand sind beide Krafte gleich groB. 

Nachstehend sind die Bestimmungsgleichungen f Qr die Krafte angegeben. Dabei bedeutet: 

m: Masse der Schwenkplatte 55 

g:Erdbeschleunigung(931 m/s 2 ) 

cp: Auslenk winkel 

A: Flache der Schwenkplatte 

p: Dichte der Luft (1^ mg/1) 

C: Luftgeschwindigkeit 60 
Cw: Luftwiderstandsbeiwert (hier bezogen auf eine quadratische Platte) 

Fg « m • g 

Fgh =» m • g • tan <p 

Fw -« 0,5 • A • p ■ cos 9 • C 2 • Cw. 65 

In der nachstehenden Tabelle sind fur verschiedene Windgeschwindigkeiten und zwei Massen die zugehSri- 
gen Auslenkwinkel angegeben: 
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35 

In einer alternativen AusfQhrungsform (vgL Fig. 6) ist auf dem Dach des Mahdreschers (1) ein Schalenkreuza- 
neometer (42) oder ein Flfigelradaneometer (nicht dargestellt) als WindmeBeinrichtung montiert 

In einer weiteren AusfQhrungsform sind zur Messung der Windrichtung und Windgeschwindigkeit an den 
Gehauseblechen (3 A) des Hackslers-/Mahdreschers (1) Drucksensoren (nicht dargestellt) zur Ermittlung von 
40 durch Wind- Staud ruck hervorgerufenen elastischen Verformungen angeordnet 

Die jeweils aktuellen Wi n d rich tun gs- und WindgeschwindigkeitsmeBwerte (WR, WG) sind einer elektroni- 
schen Auswerte- und Steuereinrichtung (6) zugefuhrt, welche von einer analogen Schaltung oder einem Mikro- 
prozessor gebildet ist Als weitere Eingangssignale empfangt die Auswerte- und Steuereinrichtung (6) ein 
Fahrgeschwindigkeitssignal (FG)» Istwerte (IW, IWL, IWR) der Stellmotoren (35, 35 A, 35B) und ein Schnittbrei- 
45 tensignal (SBS). Wenn die Verteilvorrichtung einen Verstellhebel (36) fur die Einstellung der Streubreite auf- 
weist (vgl. Fig. 3), ist auch die Stellung dieses Verstellhebels (36) in die Auswerte- und Steuerelektronik (6) 
eingebbar. 

In der Auswerte- und Steuereinrichtung (6) werden dann entsprechend der Eingangssignale (IW, IWL, IWR, 
WR, WG, SBS, FG) Sollwerte fur die Stellmotoren (35, 35 A, 35B) berechnet und mit den Istwerten (IW, IWL, 
so IWR) verglichen. A us den Differenzen zwischen den Istwerten (IW, IWL, IWR) und den Sollwerten werden dann 
StellgrSBen (SG, SGA, SGB) zur Ansteuerung der SteUmotoren (35, 35 A, 35B) berechnet 

Bei einem Seitenwind von rechts bezogen auf die Fahrtrichtung (vgL Fig. 2) werden die Leitblechgruppen 
(34A, 34B) in Richtung <xr und Pr verschwenkt Bei einem Seitenwind von links werden die Leitblechgruppen 
(34A, 34B) in Richtung en, und Pl verschwenkt Bei einem Wind entgegen der Fahrtrichtung werden die 
55 Leitbleche (32) der linken Leitblechgruppe (34A) in Richtung c*l und die der rechten Leitblechgruppe (34B) in 
Richtung Pr verschwenkt Bei RUckenwind wird die linke Leitblechgruppe (34A) in Richtung or und die rechte 
Leitblechgruppe (34B) in Richtung Pl verschwenkt 

Falls der Anbaustrohhacksler (3) zum H erausblasen des Hackselstrohs (7) liber ein Geblase verftigt, kann auch 
der Geblasemotor in Abhangigkeit der WindmeBwerte (WR, WG) von der Auswerte- und Steuereinrichtung (6) 
60 geregelt werden. Durch eine h6here Ausblasgeschwindtgkeit werden die Flugbahnen des austretenden Hacksel- 
strohs unempfindlicher gegenUber stdrenden Windeinflussen. 

Wenn die raomentane Schnittbreite (Bl, B2 oder B3) nicht der Schneidwerksbreite (B) entspricht was z. B. 
beim Abmahen von Erntegut auf einem Feldrandstreifen der Fall ist, kann vom Fahrer in die Auswerte- und 
Steuereinrichtung (6) eingegeben werden, welches der Schnittbreitensegmente (Bl, B2, B3) aktiv ist Die Aus- 
65 werte- und Steuereinrichtung (6) verstellt die Leitblechgruppen (34A, 34B) dann so, daB das Hackselstroh (7) 
Qber das aktive Schnittbreitensegment (Bl, B2 oder B3) gleichm&Big verteilt wird. 

In Fig. 7 ist eine ruckwartige Ansicht eines Mahdreschers (1) gezeigt, an dem zu beiden Seiten der Hacksler- 
/Mahdrescher-Langsrichtung (1 A) je ein optischer oder akustischer Sensor (5A, 5B) zur Detektion von aus dem 
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AblenkgehSuse (31) austretenden Hackselstroh (7) angeordnet ist Die Sensoren (5A, 5B) senden unter einstell- 
baren Winkeln zur Vertikalen und zur Mahdrescher-Langsrichtung (1 A) in einem bestimmten Raumwinkei (CI) 
Ortungsstrahlen (OS) in Richtung Erdboden aus. Die Ortungsstrahlen (OS) werden vom Hackselstroh (7) zum 
Sensor (5 A, 5B) zurttckreflektiert Mit diesen Sensoren (5 A, 5B) ist feststellbar, ob die Ausstreubreite des 
H&ckselstrohs (7) links und/oder rechts zur Mahdrescher-Langsrichtung (1A) einen vorbestinimbaren Bereich 5 
Qberschreitet Die Sensorsignale (SSL, SSR) sind der Auswerte- und Steuereinrichtung (6) zugefuhrt und werden 
von dieser zur Ansteuerung der Stelimotoren (35, 35A, 35B) ausgewertet ZJB. wird bei einem Seitenwind von 
links das Hackselstroh (7) unerwunschter Weise zu weit nach rechts getragen, wobei dies von dem auf der 
rechten Seite angeordneten Sensor (5B) detektiert und an die Auswerte- und Steuereinrichtung (6) gemeldet 
wird. Daraufhin wird dann zur Kompensation des Seitenwindeinflusses die rechte Leitblechgruppe (34B) in 10 
Richtung Pl verschwenkt 

Statt zweier Sensoren (5A, 5B) kann auch ein Sensor verwendet werden, der urn die Hacksler-/M&hdrescher- 
Langsrichtung (1 A) periodisch hin- und hergeschwenkt wird, wobei der Oberwachungsschwenkbereich einstell- 
bar ist. 

Die Sensoren (5A, 5B) sind in einer ersten AusfOhrungsfonn von einem LASER-Sender/Empfangsgerat 15 
gebildet In einer zweiten Ausfuhrungsform sind die Sensoren (5A, 5B) jeweils von einem Ultraschall-Sender/ 
Empfanger gebildet In einer weiteren Ausfuhrungsform sind die Sensoren (5A, 5B) jeweils von einem Radar- 
Sender/Empfanger gebildet 



Bezugszeichenliste 
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1 Mahdrescher 

1 A Mahdrescher-Langsrichtung 

2 Schneidwerk 

3 Anbauhacksler 25 
3A Anbauhackler-Gehause 

31 Ablenkgehause 

32 Leitbleche 

32A Schwenkachsen der Leitbleche 

33A Koppelstange (links) 30 
33B Koppelstange (rechts) 
34A Leitblechgruppe (links) 
34B Leitblechgruppe (rechts) 
35 Stellmotor 

35A Stellmotor fur die linke Leitblechgruppe 35 

35B Stellmotor fur die rechte Leitblechgruppe 

36Verstellhebel 

36A Fuhrung f Or den Verstellhebel 
36B Feststellschraube 

4 WindmeBeinrichtung 40 

40 Seitenwindsensor 
40A Schwenkplatte 
40B Schwenkachse 
40C Drehpotentiometer 

41 Gegen-/Ruckenwindsensor 45 
41 A Schwenkplatte 

41 B Schwenkachse 
41C Drehpotentiometer 

42 Schalenkreuzaneometer 

5A Sensor (links) 50 
5 B Sensor (rechts) 

6 Auswerte- und Steuereinrichtung 

7 Hackselstroh 
7A Flugbahn 

8 Erntebestand 55 
WR Windrichtungssignal 

WG WindgeschwindigkeitsmeBwert 
IW Istwert des Stellmotors , 
IWL Istwert des iinken Stellmotors 

IWR Istwert des rechten Stellmotors 60 
FG Fahrgeschwindigkeitssignal 
SSL Steuersignal (links) 
SSR Steuersignal (rechts) 
B Schneidwerksbreite 

Bl Schnittbreitensegment 65 
B2 Schnittbreitensegment 
B3 Schnittbreitensegment 
SBS Schnittbreitensignal 
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OS Ortungsstrahlen 0 
O Raumwinkel 

SG SteUgrdBen fOr die Stellmotoren 
SGA StellgrSBen f Or die Stellmotoren 
SGB SteUgrdBen f Or die Stellmotoren 

ctL» a>R> Pu Pr, ol, 6r Verstellrichtungen f Qr die Leitblechgruppen 

Patentansprfiche 

1. Verteilvorrichtung ftir Hacksler, insbesondere Anbauhacksler ffir Mahdrescher, mit mehreren in einem 
Ablenkgehause angeordneten, motorisch verstellbaren Leitblechen zur Fuhrung des Hackselgutes, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Hacksler oder der Mahdrescher (1) eine WindmeBeinrichtung (4) zur 
Ermittlung der Windrichtung (WR) und der Windgeschwindigkeit (WG) aufweist und die Leitbleche (32) zur 
Kompensation des Windeinflusses auf das austretende Hackselgut (7) in Abhangigkeit dieser MeBwerte 
(WR, WG) in der Richtung automatisch verstellbar sind, wobei eine zur Hacksler- oder Mahdrescherlangs- 
richtung (1 A) asymmetrische Leitblecheinstellung erzieit und/oder die Gesamtstreubreite variiert wird 

2. Verteilvorrichtung fur Hacksler nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die WindmeBeinrichtung 
(4) einen Seitenwindsensor (40) aufweist, welcher von einer urn eine horizontale, in Hacksler- oder Mahdre- 
scherlangsrichtung (1A) verlaufende Achse (40B) schwenkbar aufgehangten Platte (40 A) gebildet ist, wobei 
die Auslenkung der Platte (40A) aus ihrer vertikalen Ruhelage aufgrund des Wind-Staudmcks elektrisch 
gemessen wird. 

3. Verteilvorrichtung filr Hacksler nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB die WindmeBein- 
richtung (4) einen Gegen-/Ruckenwindsensor (41) aufweist, welcher von einer um eine horizontale, quer zur 
Hacksler- oder Mahdrescherlangsrichtung (1 A) verlaufende Achse (41 B) schwenkbar aufgehangten Platte 
(41 A) gebildet ist, wobei die Auslenkung der Platte (41 A) aus ihrer vertikalen Ruhelage aufgrund des 
Wind-Staudrucks elektrisch gemessen wird 

4. Verteilvorrichtung fur Hacksler nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die WmdmeBeinrichtung 
(4) von einem Schalenkreuzaneometer (42) gebildet ist 

5. Verteilvorrichtung fur Hacksler nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die WmdmeBeinrichtung 
(4) von einem Flfigelradaneometer gebildet ist 

6. Verteilvorrichtung fur Hacksler nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, daB zur Messung der Windrich- 
tung und der Windstarke an den Gehauseblechen (3A) des Hackslersoder Mahdreschers(l) Drucksensorenzur 
Ermittlung von durch Wind-Staudruck hervorgerufenen elastischen Verformungen angeordnet sind. 

7. Verteilvorrichtung fur Hacksler nach einem der vorstehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Leitbleche (32) zu beiden Seiten der Hacksler-/Mahdrescherlangsrichtung (1 A) jeweils fiber eine Kop- 
pelstange (33A, 33B) verbunden und zu einer Leitblechgruppe (34A, 34B) zusammengefaBt sind, wobei jede 
Leitblechgruppe (34A, 34B) unabhangig von der anderen fiber einen Stellmotor (35A, 35B) in der Richtung 
zur Hacksler-/Mahdrescherlangsrichtung (1 A) verstellbar ist 

8. Verteilvorrichtung fur Hacksler nach einem der vorstehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die beiden Leitblechgruppen (34A, 34B) fiber einen Verstellhebel (36) zur Einstellung der Streubreite 
miteinander gekoppelt sind, wobei beide Leitblechgruppen (34 A, 34B) fiber einen gemeinsamen, am 
Verstellhebel (36) angreif enden Stellmotor (35) gleichsinnig verstellbar sind. 

9. Verteilvorrichtung ffir Hacksler nach einem der vorstehenden Ansprfiche, dadurch gekennzeichnet, daB 
dieselbe eine elektronische Auswerte- und Steuereinrichtung (6) aufweist, welche als Eingangssignale die 
aktuellen Windrichtungs- und WindgeschwindigkeitsmeBwerte (WR, WG), ein Fahrgeschwindigkeitssignal 
(FG) die Ist-Werte (IW, IWL, IWR) der Stellmotoren (35, 35A, 35B), ein Schnittbreiten-Signal (SBS) und ggf. 
die Stellung des Verstellhebels ffir die Streubreite empf angt wobei die Auswerte- und Steuereinrichtung (6) 
die Stellmotoren (35, 35 A, 35B) in Abhangigkeit der Eingangssignale (WR, WG, FG, SBS, IW, IWL, IWR) zur 
Richtungsverstellung der Leitbleche (32) ansteuert 

10. Verteilvorrichtung ffir Hacksler nach dem Oberbegriff des Patentanspruches 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB am hinteren Teil des Hackslers oder Mahdreschers (1) mindestens ein optischer oder akustischer Sensor 
(5A, 5B) zur berfihrungslosen Detektion der Flugbahn (7 A) des austretenden Hackselgutes (7) angeordnet 
ist, dessen Steuersignale (SSL, SSR) der Auswerte- und Steuereinrichtung (6) zugefQhrt sind und von dieser 
zur Ansteuerung der Stellmotoren (35, 35 A, 35B) ausgewertet werden. 

1 1. Verteilvorrichtung ffir Hacksler nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, daB am rfickwartigen Teil 
des Hackslergehauses (3A) zu beiden Seiten der Hacksler-/Mahdrescherlangsrichtung (1 A) je ein optischer 
oder akustischer Sensor (5A, 5B) angeordnet ist, welcher zur Detektion von austretendem Hackselgut (7) 
unter einstellbaren Winkeln zur Mahdrescher-Langsrichtung (1A) Vertikalen und in einem bestimmten 
Raumwinkel (CI) Ortungsstrahlen (OS) in Richtung Erdboden aussendet, wobei Ortungsstrahlen (OS) vom 
Hackselgut (7) zum Sensor (5 A, 5B) zurfickreflektiert werden. 

12. Verteilvorrichtung fur Hacksler nach einem der vorstehenden Ansprfiche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Sensoren (5A,5B) jeweils von einem LASER-Sender/Empfangsgerat gebildet sind 

13. Verteilvorrichtung ffir Hacksler nach einem der vorstehenden Ansprfiche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Sensoren (5A,5B) jeweils von einem Ultraschall-Sender/Empfanger gebildet sind 

14. Verteilvorrichtung ffir Hacksler nach einem der vorstehenden Ansprfiche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Sensoren (5 A, 5B) jeweils von einem Radar-Sender/Empfanger gebildet sind 
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